MANUAL BATIENTE PEATONAL M&B

MANUAL DE
CONFIGURACION

Correo electronico: = +34 93100 0915
info@motoresypersianas.com +34 9110193 89

Cireccion: C. Ferracarrils Catalans 43, local. 08038 Barcelona

www.motoresypersianas.com



1. PARAMETROS TECNICOS

Voltaje: 110 ~220V +10%

Consumo de energia: 50 W

Hora de apertura: 3 - 7 Seg

Tiempo de apertura 1-30s ajustable
Por anchura: Min. 660mm/max. 1200 mm

Angulo méaximo de apertura: 105°

Temperatura de trabajo: -20°C + 50°C

Grado de proteccién: IP12D

Peso: 6,5 Kg

Dimensién: L540xH95xW82mm

mm
mm = Ancho puerta

Kg = Peso Puerta
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2. COMPONENTES

Orificio para cable de alimentacion
N\

Orificio Cable Sensor

Placa Base

Conector

Alimentacion

Controladora

Brazo de empuje ( alternativa )
’ Apertura exterior

Brazo de traccion ( alternativa )

Apertura hacla adentro




3. COMPONENTES
3.1 Ejemplo de instalacion

Elija el brazo de traccién: hoja de la puerta abierta hacia el interior (el operador esta dentro)

| | Hoja de la puerta W = 700 mm
1 Puerta hoja fiat con fase de pared

Elija el brazo de empuje: hoja de la puerta abierta hacia el exterior (el operador esta dentro)

Hoja de puerta W2550mm
| | Profundidad de la pared menos grosor de la
caz® hoja de la puerta < 180 mm

/ 5 B > ’ﬁ
- / M:B




2 20 sensor cable

Apertura hacia dentro
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Como muestra la imagen, fije la placa base en el
marco con tornillos de madera contraroscados
(tornillos de cabeza contraroscaods M6 * 25
hex)

Pared de acero M6 * 12

Pared de ladrillo M6 * 50 Tornillo roscado con
tubo de expansion

e

Apertura interior izquierda

aunin

2 20sensor cable
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Mismo procedimiento mostrado arriba

Apertura interior izquierda




Empuje hacia el exterior
2> @20 sensor cable
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Como muestra la imagen, fije la placa base en el
marco con tornillos de madera contraroscados

(tornillos de cabeza contraroscaods M6 * 25 |
hex) i

Pared de acero M6 * 12

Pared de ladrillo M6 * 50 Tornillo roscado con
tubo de expansion

Apertura exterior derechas
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Mismo procedimiento mostrado arriba

Apertura exterior izquierdas
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Fije el riel deslizante del brazo de t
traccion en el panel de la puerta

como se muestra usando tres

tornillos de madera de cabeza
redonda M5x25 (si el panel de la
puerta es de acero, use tornillos
de cabeza empotrada cruzada
M5%*10).

Ajuste el angulo de apertura
moviendo el tapdn.

(El tapén estd en el lado
izquierdo durante la
instalacion).




Fije el riel deslizante del brazo de traccidon en el panel de la I
puerta como se muestra usando tres tornillos de madera de
cabeza redonda M5x25 (si el panel de la puerta es de acero,

use tornillos de cabeza empotrada cruzada M5*10).
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egun la profundidad de la puerta (L) hasta el angulo del brazo de empuje y el panel
de la puerta es de 90°.
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3.4 Instalacion del brazo de empuje

Stopper
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Enganche el sistema de operacién en la placa base terminada como se muestra
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3.6 Instalacion de la cubierta
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Hacer Palanca con Destornillador

3.7 Conexidén del controlador y brazo de traccion
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3.8 Conexion del controlador y brazo de empuje

11. Eje del motor
extendido

M6x40 Perno de cabeza hexagonal

4. Conexiones eléctricas

L 15%% el C
COM [ ov B Hs
safety sensor/close[m +12V [ sensor m o
safety sensor/open [m oV [ 1.COM access control [®
110 - 220V interfock(input)  [m e-lock +12V [m 20neway 0 (input) (w7,
COM [ battery - [ 3.Lock oM m |-
interlock(output)  [m battery+24V [m 4.Hold-open Sync(output)  [w
12

K1.open direction . i
K2.master/slave ﬂ D D power light ©) [o]
3

button
K3.close force 1 2 4 .
K4.pull / push

iy O wax DD D|| DI D

opening  slowopening closing  slow closing hold open
speed angle speel angle time
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4.1 Sensor de seguridad

J1

u COM

n Sensor de seguridad /cerrado
n Sensor de seguridad /abierto
[

n

[

Si la puerta esta cerrando y el sensor de seguridad se ha conectado a los terminales Sensor de

seguridad /cerrado y COM, la puerta se abrira inmediatamente.

Si la puerta esta abriendo y el sensor de seguridad se ha conectado a los terminales Sensor de

seguridad /abierto y COM, la puerta se cerrara inmediatamente.

Si la sefial del sensor es cortada, la puerta volvera a abrirse lentamente.

4.2 Sensor de movimiento

AN203i4 \V

Ccom I

safety sensor/close[m [ || +12Vv (] ] ensor :

safety sensor/open[® ]| 0V (=] ]| 1.COM ess control ™[]

interlock(input) [ 1 e-lock +12V [=] ]| 2.Oneway (5:)’ L 1

COM [a] ]| battery T 3.Lock OM :
(=] 1 [ ] =11

I 4.Hold-open Sync(output)

L IR I|I|l|
I

interlock(output) battery;24v ]
J2
K1.open direction| (o8 _Do= ] ) Encod
K2.master/slave D D D u power light(O) bS(Ct;)ne [o]
K3.close force 1.2 3 4
K4.pull / push
P—
wOw | |la|lalle ||l e
opening slow opening  closing  slow closing hold open
speed angle © speed  angle time J3
+24
NO D -l oV v
COM ’ SENSor
oV D ~
+24V |0 =

Cuando en el sensor, “sensor” y “OV” emiten una senal NC, la puerta abre. Mientras no emiten
senal entre “sensor”y “OV”, es decir, emiten una sefial NO, la puerta no realiza ninguna accion.
“24V” y “OV” sOn 24V de corriente continua para la alimentacion del sensor. La potencia de

salida ha de ser inferior a 20W.
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4.3 Electrocerradura

+12V

ov

Electrocerradura +12V
Bateria -

Bateria +24V

La sefal de salida debera estar conectada en los terminales “Electrocerradura +12V” y “OV".
Mientras la puerta esté cerrada completamente, la salida de 12V funcionara para alimentar la
electrocerradura y debera ser inferior a 1.5A.

Cuando la puerta esté bloqueada pero el sensor reciba una senal para abrir la puerta,
inmediatamente la electrocerradura se desbloqueara y permitird la correcta apertura
después de un retardo de 500mS. “Electrocerradura +12V” y “OV” es la salida que corresponde
a la alimentacion de 12V de corriente continua para la electrocerradura. La potencia para la

electrocerradura ha de ser inferior a 10W.

4.3.1 Electrocerradura para comunidad de vecinos con interfono
IMPORTANTE!

En caso de instalar el motor batiente peatonal M&B en una comunidad de vecinos con

interfono para desbloquear la puerta desde cada piso, complementando la apertura con
llave /tarjeta magnética y/o pulsador y/o mando tendra que contactar previamente con el
fabricante de su interfono para saber si es compatible con el motor M&B y en caso afirmativo

pedir el esquema de conexion eléctrico con el motor, electrocerradura e dicho interfono.




4.5 Bateria 24V

J1 4 +24V Ol

COM " R oV O
safety sensor/close[ = 12V Y sensor LN
safety sensor/open = oV B 1.COM access control ™
interlock(input)  [= e-lock +12V [= .Oneway SCV”C (input) &l |
COM i battery - v 3.Lock OM =1 |
interlock(output)  [® battery+24V [u 4 Hold-open Syncloutput) [®

K1.open direction| [OF D] Encode

K2.master/slave ﬂ D D power light () button (o]

K3.close force 1 2 3 4

K4.pull / push

MIN 6 MAX S5 L S5 ) )

opening slow opening  closing slow closing hold open

speed angle speedﬁ angle time
J2
[ ] +12V
[ ] ov
[ ] Electrocerradura +12V
ov ,
AV a Bateria -
| Bateria +24V

Nota: La bateria estd pensada para un uso de emergencia. El voltaje de salida sera de 24V. La

potencia de descarga ha de ser inferior a 800maA.

4.4 Control de acceso

J3
H +24V
H )Y

[ Sensor
[ Control de acceso

Cuando “control de acceso” y “OV” reciba una sefial NC, la puerta abrira. Cuando la salida no

reciba sefial, no se realizara ninguna accion.
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4.6 Sincronizacion de dos puertas

COM

‘ 1234

] oV
safety sensor/close[m +12V » se
safety sensor/open [= oV o 1.COM ess control
interlock(input) 0 e-lock +12V [m 2.0neway (s:ync (input)
COM o battery - o 3.Lock oM
interlock(output)  [m battery+24V [u sync(output)

K1.open direction
K2.master/slave D D D power light(_)
ol

K3.close force 1 2 2
o |o|le

K4.pull / push
opening slow opening  closing  slow closing hold open
speed angle speed  angle time

MIN 6 MAX
e

J4 J4
Sync ( Salida)| | WH Sync ( Salida)
COM| |® 2 |COM
Sync (Entrada) | |Sync (Entrada)
CUADRO DE MANIOBRAS PUERTA A CUADRO DE MANIOBRAS PUERTA B

En la apertura de dos puertas sincronizadas, una de las dos puertas se establece como maestra y la
otra como esclava. La puerta maestra es aquella a la que iran conectadas todas las conexiones
principales, la alimentacion y las conexiones de sincronizacion. La puerta esclava es aquella que solo
tiene conectada la alimentacion y las conexiones de sincronizacion. La sincronizacion funciona tal
que la puerta esclava hara la misma accién que la ordenada por la puerta maestra.

Ejemplo: La puerta A, cuya tiene conectado un sensor de movimiento, se abre debido a un
movimiento de una persona que quiere usarla. la puerta A se abre. La puerta B se abre debido a la
apertura de la puerta A aunque no tenga conectado ningn sensor ni haya recibido sefial ni orden de
apertura mas que la de la puerta maestra A. (Las dos puertas abriran en caso de que la direccion de
ambas puertas de apertura sea la correcta ajustando de cada puerta el parametro K1). (Para cambiar

roles de puerta maestra/esclava ajuste K2 de la puerta principal.)
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4.7 Conexion y programacion de dos motores en serie
dependientes

J5
X | e o 0 0 +24V []
COM ~ 1234 0V E
safety sensor/close[= v sensor L
safety sensor/open = 5 1.COM access controll®
interlock(input) E efock +12V [m 2.0neway %V”C (input)  [w ]
COM n battery - o 3.Lock OM N .
interlock(output)  [m pattery+24V [ 4 Hold-open sync(output) [m
i
- Encode
power light(") e ‘E‘
opening slow ON slow closing hold open
speed angle eed” angle time
J1 11
Interlock(Salida) 3 - Interlock(Salida)
COM -><- COM
Interlock(Entrada) || #A | |Interlock(Entrada)
CUADRO DE MANIOBRAS PUERTA A CUADRO DE MANIOBRAS PUERTA B

El ajuste de dos puertas de dos motores en serie dependientes se usa con la finalidad
principal de automatizar dos puertas. Una vez conectadas como en el esquema mostrado

arriba las puertas funcionaran tal que nunca dejara abrir automaticamente las dos puertas a

la vez. Para abrir la puerta A debera estar cerrada antes la puerta B y viceversa.
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4.8 Ajustes de parametros

COM

safety sensor/close
safety sensor/open
interlock(input)
COM

e o 00 +24V u

120314 oV ] .

+12V sensor LI
V 1.COM access control ™|

o
0 8 / :
i sync (input
e-lock +12V - 2 0neway  &y0¢ (NP ) M 5,
n

battery - 3.Lock LIl
batter¥+24v 4.H%?d-open sync(output) W]

interlock(output)

) 7 Encode
, Yer light()
K2.master/slave poyer light(_) button ‘EI
K3.close force
K4.pull / push

DD D

slow opening  closing  slow closing hold open
angle speed  angle

A continuacién podemos ver los ajustes de los parametros de la puerta desde los DIP

SWITCHes hasta los potenciometros .

K1: Establecer direccion de apertura: Una vez conectada, la puerta va en direccion de
cierre, sino, establezca K1 ON.

K2: Establecer la puerta maestra/esclava: Cuando la sincronizacion de dos puertas esta
conectada, si la puerta maestra coincide con la que queremos usar como maestra K2 ha de
estar en OFF, sino K2 ON.

K3: establecer fuerza de cerrada. K3 ON = F > 175N y la puerta puede ser abierta a menos de
5 grados. K3 OFF =F > 70N, la puerta puede ser abierta facilmente.

K4: Elige entre empujar/tirar la puerta. OFF = Empujar. ON = Tirar.

Potenciometros:
1. Velocidad de apertura — aumentar en el sentido de las agujas del reloj
2. Angulo de arranque lento — aumentar en el sentido de las agujas del reloj
3. Velocidad de cierre — aumentar en el sentido de las agujas del reloj
4.  Angulo de parada lenta — aumentar en el sentido de las agujas del reloj
5. Tiempo de espera para el cierre automatico — aumentar en el sentido de las agujas

del reloj (max. = 30s)
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5 Configuracion de los mandos a distancia

PROGRAMAR MANDO

Retire la tapa superior del motor. Presione el boton de programacion S1 en el cuadro de
maniobras del motor . El indicador LED LEARN parpadeara una vez y luego se apagara.
Presione dos veces el boton B (OPEN /ABRIR) del mando . El LED parpadea repetidamente y
luego se apaga.

Se pueden programar como maximo 25 mandos.

ELIMINAR TODOS LOS MANDOS

Para eliminar todos los mandos previamente programados debera retirar la tapa superior del
motor. Presione el botoén de programacion S1 en el cuadro de maniobras. Mantenga pulsado

S1 hasta que el indicador LED se apague. Todos los mandos a distancia han sido eliminados.




